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Vorliegende Erfindung betrifft eine fur Addmon und Subtraktion bestimmte Rechenmaschine
resp. einen Reglatmerapparat, welcher sich von den bisher bekannten derartigen Apparaten
resp. Maschinen durch die Anwendung der Doppelzahnstangen unterscheidet.

Die Doppelzahnstange der neuen Maschine hat gegeniiber den alten Konstruktionen einer-
seits den Vorteil, dafl Hilfs- und Hperrader zur Betdtigung der Ziffernscheiben nicht mehr not-
wendig sind, da die Doppelzahnstange in direktem Eingriff mit dem Ziffernscheiben-Triebe steht,
und andererseits, daB eine Addition oder Subtraktion ohne weiteres durch den Rechts- oder Links-
eingriff der Doppelzahnstange in die Ziffernscheibe-Triebe erfolgt.

Bei der Anwendung der neuen Doppelzahnstange ist jede ihrer gezahnten Seiten notwendig,
wihrend bei anderen Konstruktlonen die Zahnstangen meist nur deshalb auf beiden Seiten ge-
zahnt sind, um zwecks vereinfachter Konstruktion samthche Zahnstangen einheitlich herstellen
zu kinnen. ‘

Es gibt schon Konstruktionen mit doppelten Zahnstangen, jedoch sind dieselben aus
mehreren Elementen zusammengesetzt (Wendegetriebe), withrend die Doppelzahnstange gemif

vorliegender Erfindung nur ein Element darstellt.

Infolge dieser Doppelzahnstangen-Anordnung ermiglicht sich der Schaltwechsel beziehent-
lich fiir Addition oder Subtraktion durch die Verstellung der Zahlenriider zum rechtsseitigen
ader linksseitigen Zahnstangeneingriff, wobei der Zahnstangenvorschub, je nachdem die Drehung
in Summation- oder in Subtraktionsrichtung (nachher als Plus- oder Minusdrehung bezeichnet)
hervorruft. Die Zahnstangenpaare selbst sind unter Federdruck gesetzte, bei rechtzeitiger Aus-
lisung vorschnellende Schieber, deren den jeweiligen Zahnstangenhub und also das MaB der Plus-
oder Minusdrehung bestimmende Voreinstellung der Zahlenkombination des Summandus
resp. Minuendus entqpxechend die zuerst erforderhche Operation der Maschine ist.

Die iibrigen Bewegungs-Funktionen, Ausldsungs-. Nperrungs-, Betétigungs-Vorginge der
Maschine, einschlieBlich der willkiirlichen Schaltung fiir Addition oder fiir Subtraktion, werden
selbsttitig von der Handhabung eines Schaltschiebers abgeleitet, der in seiner besonderen, auf
die Kontrolle der in hestimmter Reihenfolge stattfindenden Vorgiinge beziiglichen Ausfiihrungs-
form ein wesentlicher Bestandteil der Erfindung ist. Weitere im Rahmen der Erfindung liegende
\'(n'rivhtungen, wie namentlich die durch den NSchaltschieber mitkontrollierte Zehnertibertragungs-
Vorrichtung werden nachher erliutert werden. Die Hilfsmittel zur Zuriickfithrung der Ziffer-
scheiben und Zahlenrider in die Nullstellung bilden bekannte Ausriistungsbestandteile solcher
Maschinen.

Als eine eigenartige Hilfsvorrichtung, die mit der Maschine vereinigt zu benutzen ist, dient
ein mit Schieber-KEinstellwerk versehener Schlitten zu dem Zwecke, die wiederholte Addition
oder Subtraktion gleicher Zahlenkombinationen im Sinne von Multiplikation oder Division zu
erleichtern.

Auf den Zeichnungen ist Fig. 1 die Draufsicht auf die mittelst Deckplatte geschlossene
Rechenmaschine, wobel der Mechanismus bis auf die Zifferfelder, die Nchieberknépfe und den
linksgelegenen Griffschalter- Fliigelknop{ dem Einblick entzogen ist; an zweien der Schieber-
knipfe ist die Verbindung mit den Doppelzahnstangen-Schiebern veranschaulicht. Fig. 2 ist
eine Oberansicht, welche die Werkplatte mit den Vorrichtungen in freigelegtem Zustande (ohne
die Deckplatte) zeigt. Fig. 3 stellt die Hinteransicht zu Fig. 2 dar, wobei die zugehirigen Vor-
richtungen der Ubersicht wegen wnr fiir die den drei letzten Stelien entsprechenden Zahnstangen-
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Schieber mehr oder weniger vollstindig gezeichnet sind. Fig. 4 zeigt die Anordnung der Arretierungs-
schiene zur Verriegelung der Zahntriebe gegen unzeitige Bewegung; Fig, 5 ist eine Seitenansicht
in vergrofertem MaBstabe, welche die Einrichtung des Zahnstangenschieber und des querbeweglichen
Zahntrieb-Schlittens in Verbindung mit der Werkplatte darstellt. Fig. 6 und 7 (mit Nebenfigur 7a)
sind Teildarstellungen der Klinkenschaltmittel zur Sperrung und Freigabe der Zahnstangen-
Schieber. Fig. 8 ist eine Teildarstellung fiir das obere Stiick der Werkplatte, worin die Zehner-
iibertragungshebel und die zugehorige Verriegelungsschiene ersichtlich sind. Fig. 9 stellt eine
der Zahntriebwellen mit Zahntrieb, Nullstellungs-, Herz und Zahlenscheibe sowie letztere in
Detail-Vorderansicht und Riickansicht dar. Fig. 10 ist eine Seitenansicht (von links in bezug
auf Fig. 2 gesehen) zur Darstellung des Schaltschiebers mit Fliigelknopfgriff. Fig. 11 und 12
sind Einzeldarstellungen der Zehneriibertragungs-Vorrichtung (fiir die Aushiing- bezw. Einhing-

* lage der Hebelklinken). Fig. 13 ist eine Erginzungsdarstellung zur Vorderansicht, bei welcher die
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Anordnung der Mitzéhlrdder des Kontrollmechanismus ersichtlich gemacht ist. Fig. 14 zeigt
die Weichenzungen-Vorrichtung in Verbindung mit dem Schaltschieber, zur Subtraktionsschaltung
umgelegt und teilweise vorgeschoben. Fig. 15 zeigt die Rechenmaschine mit aufgesetzter Hilfs-
vorrichtung fiir Multiplikation und Division, welche in Fig. 16 in Einzelnansicht und aufgedeckt
dargestellt ist. Fig. 17 ist eine Endansicht dieser Vorrichtung — von rechts (Fig. 15) gesehen —
und Fig. 18 stellt eine Einzelheit derselben dar. .

Um von der Handhabung der Maschine auszugehen, wird bemerkt, da sich der Griffschalter-
Fliigelknopf 4 auf der linken Seite der Maschinenplatte P {Fig. 1) von Hand auf- und nieder-
schiebbar befindet, daB das Resultat der Summierung oder Subtraktion an den Ziffernfeldern x
(unter denen sich die Zahlenscheiben a drehen) erscheint, und daB unter diesen Zifferfeldern z
weitere Zifferfelder y sowie bezifferte Skalen (letztere mit Zeigern z) an den Schieberknépfan s
vorgesehen sind. Mittels der Schieberknépfe s und Zeiger z werden die zu addierenden oder zu
subtrahierenden Zahlen in der Ordnung ihres Stellenwertes eingestellt. Durch Auf- und Abwirts-
bewegung des Griffschalter-Fliigelknopfes A erscheint alsdann bei der Addition die Summe der
einzeln eingeschlteten Zahlen in den Zifferfeldern z. Soll subtrahiert werden, so wird in gleicher
Weise der Minuend in den Zifferfeldern y eingestellt, durch Auf- und Abbewegung des Griffschalter-
Fliigelknopfes 4 erscheint darauf der Minuend in den Zifferfeldern #, worauf der Subtrahend
eingestellt, durch Rechtsdrehung des Griffschalter-Fliigelknopfes 4 beim Auf- und Abbewegen
automatisch vom Minuend abgezogen wird, so daB der Rest in den Zifferfeldern z erscheint.

Von dem linksseitigen mittels Fingerdrucks zu betitigenden Griffknopf o geht die Null-
stellung der Zahlenscheiben a aus, vermége der bekannten Einwirkung von Stiften einer Null-
stellungs-Schiene n auf herzformige Daumenstiicke d (Fig. 3) an den Zahlenradwellen ¢. Ein
Mittel, um die Schieber mit den Knépfen s (Fig. 1) nach irgend welcher Einstellung samtlich
wirkungslos in die bei Fig. 1 und allen iibrigen Figuren vorausgesetzte Nullstellung zuriickspringen
zu lassen, bildet die von der rechten Seite her zu beeinflussende Druckknopfschiene I, sofern sie
den nachher beschriebenen Sperrklinkeneingriff aufzuheben gestattet (Fig. 6 und 7).

Die wesentlichen Bestandteile jedes der Schieber, von welchen die Stellkndpfe mit s be-
zeichnet sind, bilden die zwei parallelen Zahnstangen « v (Fig. 1 und 3), die von einer gemein-
schaftlichen, mit Sperrzahnung versehenen Schaftstange r getragen werden und welche ihre
Zahnung einander entgegengesetzt gerichtet besitzen. Zwischen den Zahnstangen u v aller
Schieber r s befinden sich die an den Zahlenradwellen ¢ festsitzenden 10-zihnigen Triebe e ein-
gebaut. Bei der Ruhestellung oder normalen Zwischenstellung sind letztere auBer Eingriff und
kénnen sich dann die Zahnstangen-Schieber unbehindert in ihrer durch Fiihrungsschlitze ' ¢
(vergl. Fig. 3 und Fig. 4) der Werkplatte @ bestimmten Bahn bewegen. Durch Federn f werden
sie bestiindig nach oben gezogen. Die Anordnung der Schieber r s nebst Zubehor ist namentlich
auch aus der vergrolerten Seitenansicht (Fig. 5) deutlich ersichtlich.

Die Zahlenradtriebe e, deren Verbindung mit der Zapfenwelle ¢ nebst Zahlenscheibe a und
Nullstellungsherz d im einzelnen durch die Detailfigur 9 dargestellt ist, sind sdmtlich in einem
gestellartigen Schlitten E F gelagert, der einer Querverschiebung an der Werkplatte () — entweder
zur Rechtslage oder zur Linkslage — fihig ist. Von dem querverschieblichen Schlitten bezeichnet
E den oberen Platinen-Bestandteil und F den unteren und sind beide durch Pfeiler I II 111 1V
In gegenseitigem Abstande gehalten, an welchen Pfeilern zugleich mittelst kurzer Schlitze der
Werkplatte @ (vgl. Fig. 2, 3 und 8) der Gleitungsspielraum fiir den Schiitten E F gegeben is:.
Die Verschiebung des Schlittens E F im ganzen nach rechts (Fig. 1) muB wegen der Mitbewegung
der Triebe e den Eingriff derselben zur rechtsgelegenen Zahnstange u (Additionszahnstange)
und die Schlittenverschiebung nach links andererseits den Eingriff zur linksgelegenen Zahnstange«
(Subtraktionszahnstange) bewirken.

Durch das Zusammenepiel einer Weichenzunge H wird vom Fliigelknopi-Griff 4 aus,
withrend er in der Richtung des rechtsgelegenen Fiihrungsschlitzes aufwirtsbewegt wird, zugleich
die Rechts- oder die Linksverschiebung des Schiittens E F bestimmt, der zu diesem Zwecke einen
Zapfen V' (Fig. 2. 3. 14) besitzt, welcher dem Keilschubzwang, zei es an der linken oder an der
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rechten Seite der Weichenzunge I/ entlanggloitend unterliegt und dadurch die entsprechende Ver-
schiebung aufuimmt. Fig. 3 und 14 veranschaulichen die beiden Umlegestellungen der am aus-
geschnittenen Griffschieber ¢ zugleich mit dem Fliigelknopf 4 gelenkig beweglichen Weichen-
zunge H, wodurch einerseits die Vorbereitung zur Addition, Zapfen V gleitet rechts der Weichen-
zunge, bezw. andererseits zur Subtraktion, Zapfen V gleitet links der Weichenzunge, geiroffen
ist. Die erstere Umlegestellung wird normalmiBig durch Federdruck der Weichenzunge H nach
der betreffenden Seite hin herbeigefithrt; will man Subtraktion statt der Addition bewirken,
so hat man beim Erfassen des Fliigelknopfgriffes 4 demselben, wahrend man ihn hochschiebt.
eine geringe Linkswendung (Fig. 14) zu geben, wodurch die Weichenzunge entsprechend um-
gelegt wird. -

Die Hochschiebung des Schaltschiebers G mittelst des Griffs 4 bewirkt auflerdem eine
Reihenfolge von Bewegungs-, Auslése- und Sperrvorgéingen, wofiir zunichst die Verriegelungs-
varrichtung an den Zahntrieben e, damit rie nicht unzeitig gedreht werden kénnen und die aus-
losbare Sperrklinken-Vorrichtung an den Doppelzahnstangen-Schiebern r s zu beschreiben sind.

Die Verriegelungsschiene C (Fig. 4) ist unterhalb der riickseitigen Schlittenplatine F,
derselben Richtung wie der Schlitten E F selbst, verschiebbar gelagert und besitzt einen .\at/
Sperrzinken ¢, die befa}ngt sind, bei Verschlebung der Schiene in Sperrungs-Eingriff mit den
Zahntrieben e, wie sie jeweils stehen mogen, zu treten. Auf der Seite des Schaltschiebers (¢ sind
an der Schiene C zwei keilférmige Schrigen (7 und C? angebracht, an denen ein Stift H' der
Weichenzunge H (bei ihrer einen oder anderen Stellung — Fig. 3 und 14) infolge des Griffhoch-
schubes derart wirkt, daf} er die Schiene C zur Verschiebung in der Pfeilrichtung (Fig. 4) zwing:.
Dies entspricht der Auslosung des Verriegelungseingriffs, indem die in Fig. 4 gezeichnete, durch
Federwirkung herbeigefiihrte Ausgangsstellung diejenige fiir den Eingriff der Zinken g ist. Auch
um die* Nullstellung der Zahlenrider a durch Driicken auf den Knopf o zu bewerkstelligen, mul}
offenbar der beschriebene \ernegelungsemgnﬁ voriibergehend aufgehoben werden; zu diesem
Zwecke ist der Nullstellungsknopf o an einem gemeinschaftlich antreibenden Gliede o', in ge-
lenkiger Schubangrifiverbindung mit der Nullstellungsschiene n einerseits und Verrlegeluncm-
schiene €' bei (® andererseits, angebracht.

Aus Fig. 3, 6, 7 und 7a ist die vom Schaltschieber mittelbar zu betétigende Ein- und Aus-
klinkvorrichtung an den Zahnstangen-Schiebern r s ersichtlich. Die von Federn ! beeinfluliten
Khinken w haben das Bestreben, an den Sperrzahnstangen r einzugreifen und die Doppelzahn-
stangen-Schieber so in jeder Fmstel}ungqldue zu halten; dabei ist dennoch eine zwangweise Ein-
stellung selbst fiir Aufwirtsschub von Hand dadurch maglich, dafi die Sperrzahnschultern an »
etwas schrig angeordnet sind. Die Federn f vermdgen jedoch die Emporschiebung nicht, auller
nach gehoriger Ausklinkung, zu bewirken. Dieselbe findet durch Verstellung der mit Lichern
versehenen Schiene W (welche zugleich die Federn w! trigt) in der Pfeilrichtung (Fig. 7)
statt, indem dann die zapfenférmigen Klinkenvorspriinge w® mit den Klinken w simtlich vou
den Sperrzahnungen »r abbewegt werden. Diese f\ualucl\be\\eguné bezw. ebenso die Wieder-
einriickung zur hperrlngu wird durch von dem Schaltschieber (¢ im gehdrigen Zeitpunkte ver-
ursachte Schwingung eines Kulissenhebels J veranlafit, der bei J! an die Schiene W angelenkr
ist (Fig. 6). Beim Hochschieben des Schaltschiebers wirkt der Griffschaft auf den Hebel J dadurch,
dall er in einem mel\fonmgen Nchlitz desselben vorschreitet. Auch die Nullstellungsschiene /
gestattet in dholicher Weise die Auslosung des Klinkeneingriffs bei w, indem die Klinken-
vorspriinge w? dem Angriff uuterliegen, sobald die Schiene ¢ (Fig. 6) nach links geht.

Die 7ehnorubertrammv erfordert bei der vorliegenden Rechenmaschine eine besondere.

chenfalls von dem Schaltschieber G kontrollierte Einrichtung (Fig. 5, 8 11 und 12). Zu jedem
Zahlenrad a gehort ein stulpformiger Flansch b (Fig. 9) der mit emer Liicke { an der Zehner-
uhm’tm"unmxxfe]le — beim Ubergang von Ziffer 9 zur Ziffer 0 — versehen ist. An diesem

Flansch b sind zum Unterhackungs-Eingriff der mit Nasen A2 ausgesfaﬁeten Hebelglieder B! die
Zehneriibertragungshebel A anﬂeordn‘et Letztere von Federn A beeinflullte und am Scehlitten £ F
bei A r gelagerte Hebel heqltzen Nchulteransitze p, die normalmillig (beim Eingnft von A
unterhalb b — Fig. 12) die obere Anschlaggrenze fiir den Hub der Doppelzahnstangenschieber r s
fu v) derart bestimmen, dal} ein letzter, sonst frei bleibender Schritt in die dullerste Endlage
unmoglich wird. Die dullerste Endlage zu erreichen. wie eben die Fortschaltung im Zehner-
tibertragungs-Ninne entspricht, ist dem einzelnen Zahnstangenschieber nur moglich, wenn der
vom Zahlenrade niedrigeren Stellenwerts getragene Flansch b seine Liicke 1 fiir den Durehtritt
des betreflenden Hebels & A' darbietet, diesem also die Emporschwingung zu einer Freigabe-
stellung (hinsichtlich der Schulter p) ermoglicht ist. Ein dreieckformiges Weichenstiick j (Fig. 9).
welches zur Beherrschung der Liicke 1 des Flansches b nach der einen oder anderen Richtung
umlegbar angeordnet ist, bildet eine zweckmillige Leitfliche fiir den Hebelgliedstift A* beim
Herausgleiten aus der Liicke und verhindert das etwaige Uberspringen.

Fiir das Zustandekommen der Zehneriibertragung ist zuniichst wesentlich, dal simtliche
Hebelaliedstifte B2 varerst an den Zablenradflunschen b eingehiingt= werden, wie es Fig. 12 dar-
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stellt. Hiezu dient ein um eine obere horizontale Achse schwingbarer Kipprahmen K mit Stange L
welche vermége Eingrifis an den Hebelgliedern A! diesen die Bewegung aus der Lage gemil,
Fig. 11 in diejenige gemill Fig. 12 und umgekehrt vorschreibt. Die Bewegung erfiihrt der Kipp-
rahmen K durch einen schwingbar angeordneten Teil M (Fig. 10), der seinerseits von einem
Vorsprung N in Verbindung mit dem Schaltschieber ¢ unter Keilwirkung bewegt wird (Fig. 10).
Die Schwingbewegung der in Bereitschaft fiir Zehneriibertragung befindlichen Hebel A A' darf
auch nicht unzeitig sein; deshalb ist eine Verriegelungsschiene R, deren Bewegung sich von dem
Schaltschieberhube kontrolliert, angeordnet. Dieselbe besitzt am Unterrande Spielraumliicken R?
fir Anschlagstifte 2* an den Unterenden der Hebel k. Fiir die Stellung gemiB Fig. 2 und 8 ist
die Hebelbewegung ausgeschlossen. Die Verstellung der Schiene R zur Erméglichung der Hebel-
bewegung erfolgt aus Anlal der Schwingung eines mit R bei St angelenkten, bei O seinen Dreh-
punkt besitzenden Kulissenhebels S. Letzterer wird in Verfolg des Vorwirtsschubes des Schalt-
schiebers ¢ vermége Keilschubangriffs bei 82 bewegt, wobei durch Anordnung einer Kulissen-
schlitzerweiterung und einer federnden Abschnappklinke 7 (die sich gegen einen Anschlag-
stift T stiitzt und besonderer Auslosung beim Leerlaufbeginn des Schaltschiebers bedarf) eine
Sicherung gegen unrechtzeitige Betiitigung geschaffen ist. In Fig. 2 ist der letzte Hebel b A
punktiert in Zehnerschalt-Schwingung gezeichnet.

SchlieBlich dient noch eine unterhalb der Werkplatte ¢ verschiebbare, dabei eine Auf-
und Abwiirtsbewegung ausfiihrende Schiene ¢ dem Zwecke, bei Zuriickfithrung des Schaltschiebers
in die Grundstellung die infolge Zehneriibertragung um einen Schritt zu hoch geschnellten Zahn-
stangenschieber r s in die Normallage niederzuziehen; sie wirkt dabei gemafl Fig. 3 mittels ihrer
Unterkante (auf die Schieberknopfzapfen — Fig. 14 — punktiert) und wird durch einen hacken-
férmigen Schwingriegel ¢'. unter Eingriff seitens des Unterendes des Schaltschiebers (¢ in ihrer
Bewegung kountrolliert.

Bei der Hochschiebung des Schaltschiebers G (sei es mit Rechtswendung oder Linkswendung
der Weichenzunge H) finden folgende Vorgiinge statt :

!. Einhingen der Zehneriibertragungs-Stifte A2 (Fig. 11 und 12);

2. die Hebel & werden durch Bewegung der Schiene R zur Bewegung frei gemacht, unter
Angriff des Hebels S bei 82:

3. die Unterschiene ¢ erfihrt die Vorgabe-Aufwirtsverschiebung zur Ermaéglichung des
UberschuBhubes der Zahnstangenschieber r s;

1. das Einkimmen der Zahlenscheiben-Triebe e an der rechten oder linken Zahnstange w
bezw, » (fiir Addition oder Subtraktion): )

D. das Entriegeln der Triebe e durch Verschiebung der Nchiene (' (Fig. 4);

?

6. das AuBerwirkungsetzen der Sperrklinken w durch Verschiebung der Schiene W,

Infolge letztgenannten Vorganges schnellen die Zahnstangenschieber r 5 empor und he-
wirken mit Plus- oder Minusdrehung an den Zahlenridern a die Aufsummierung oder Differenz-
dnrstellung der an y eingestellten Zahl. Beim Hochschube des Schaltschiebers ¢ wurde, behufs
Unterscheidung von der normalméBigen Addition, die Schaltstellung zur Subtraktion (Minus-
drehung der Zahlenriider) beiliufig dadurch angekiindigt, dal} ein gekropfter federnder Glocken-
hammer Y von dem Stifte H! der Weichenzunge H gestreift wurde. Deren Riickschwingung
bis zar Beendigung der Operation wird durch eine entsprechende Fithrung verhindert.

Zu bemerken ist noch, dafl der anfingliche Leergangshub des Schaltechiebers sich aus
der Stellung des Kulissenhebels S (gesperrt durch Klinke T gegen Rechtsschwingung — Fig. 2)
ergibt und dall erst infolge Anstreifens des Schaltgriffs an dem Hinterende der Klinke 7 sich
die Bewegungsfreiheit fiir den Seitwiirtsschub bei S? einstellt, wobei die Klinke 7 unterhalb des
Stiftes T vorbeitritt,

Wenn der Schaltschieber zur Anfangsstellung niedergezogen wird, wiederholen sich im allge-
meinen die obigen Vorginge in umgekehrter Reihenfolge und in riickgiingig machendem Sinne; unur in
dem Punkte findet eine Abweichung statt, dall wegen der soeben beschriebenen Leergangssperrung,
nachdem die Unterschiene ¢ zur Riickgiingigmachung jedes Zehnersprunges an den Zahnstangen-
schicher niederbewegt ist, nun zuerst das Aushéngen der Zehneriibertragungs-Stifte A2 (Zuriick-
federung des Rahmens K L) stattfindet und zum SchhuB die Zehnerithertragungshebe! & gegen

Bewegung (mittelst Schiene R) gesperrt werden. Diese beiden Vorginge finden also in verwechselter
Folge statt.

Das fiir die Erfindung unwesentliche Mitnehmerzihlwerk m (Fig. 13) braucht nicht niher
beschrieben zu werden. Durch die Schrigschlitze der Nchiene & in Eingriff mit Stiften m! wird
die Ein- und Ausriickbewegung in Verfolg der von Hand bewirkten Schubeinstellung der Schiene
veranlat. Bei eingeriicktem Zustande nimmt das Mitzihlwerk m an der Fortschaltdrehung der

Zahlenscheiben a teil, gestattet somit die Kontrolle und Aufrechnung der Additions- oder Sub-
traktions- Resultate,
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Die Ziffern sind durch die schliissellochférmigen Offnungen o' sowohl bei eingeriicktem
als auch bei ausgeriicktem Zustande, welche beide Stellungen beiliunfig durch Eingriff einer
Schnappfeder m? an Rasten k! A® gesichert werden, sichtbar.

Zur Erleichterung der behufs Multiplikation oder Division wiederholten Einstellung der
Schieberknépfe s auf eine gegebene mehrstellige Zahl, die nach jeder Addition oder Subtraktion
an den Zifferlschern y (Fig. 1) wiederherzustellen wire, dient eine Hilfsvorrichtung, die in einer
Ausfiithrungsform durch die Fig. 15—18 veranschaulicht wird. Mit U ist ein iiber der Maschinen-
platte P (Fig. 15) aufsetzbarer, ‘mittelst seitlicher Fiithrungsschienen /! 2 zur Verschiebung in
der Richtung des l)oppelzahnstangenhubeb befahigter Schlitten bezeichnet. Derselbe bildet die
Vereinigung von Schiebern s 62 &3 ... ... 5%, welche mit Zahnungen »1 2 ... .. ™ die Zahlen-
scheiben Z unterhalb der Offnungen y' einzustellen gestatten Sperrfedern j1 2 53 . . 7® greifen
in seitliche Sperrzahnungen der Schieber ein, um sie 1n %ellung (gegen Aufwartsschub) zu halten.
Mittelst einer Schiene .X, die mit Nasen ! ¢ .. .. .1 % gegen die Federn zu wirken vermag, kann
dic. Sperrung ganz aufgehoben werden, wobei zur Verstellung der Schiene XX der Griffhebel X!
(Fig. 15) nur in Pfeilrichtung etwas gedreht zu werden braucht, indem dann der Schienen-
vorsprung X2 die Verschiebung erleidet. Nimmt man an, dall an den Schiebern s! ¢* .. .. 8 die ge-
wiinschte Einstellung auf den Multiplikanten hergerichtet ist, derart, dafl die Schieber unten
verschiedentlich vorstehen (Fig. 16), o braucht man die so eingestellte Vorrichtung " uur
auf die Maschinenplatte P oberhalb der Zifferlochreihe y aufzusetzen und im" Abwirtszuge gegen
sich heranzubewegen, wofiir ein Griff U’z als Handhabe dient, um daun die Schieber s unter
Mitnehmerangriff seitens der Schieber s' s* ... .. s samtlich iibereinstimmend einzustellen.

Die Griftklinke 0['® dient als Auslose- und Einklinkmittel fiir eine etwaige Neitwirtsver-
stellung der Vorrichtung {7 behufs Anderung des Stellenwertes im Verhiltnis zu den Schiebern s,
wodurch Verzehnfachung. Verhundertfachtung ete. des Rechnungspostens ermoglicht ist.

PATENT-ANSPRUCHE:

I. Rechenmaschine oder Registrierapparat fiir (eventuell mechanisch zu wieder-
holende) Addition und Subtraktion, mit zwischen doppelt gezahnten Antriebsstangen sich
schaltenden Ziffernriadern, dadurch gekennzeichnet, dall in den der eingestellten Zahl proportional
lingsverschieblichen an und fiir sich bekannten Doppel-Zahnstangen fu, ¢) Zahnrider (Ziffern-
radtriebe) (e) derart verschiebbar angeordnet sind, dal} sie aus ihrer Ruhelage (frei von jeder
Zahnstangenverbindung) so verschoben werden kinnen, dall sie alle gleuhzem und zwar
direkt, also ohue Zuhilfenahme von Hilfsrdadern, entweder in die rechte oder in die linke Zahnung
etngreifen, je nachdem die Maschine addieren oder subtrahieren soll.

Ausfithrungsform der Rechenmaschine oder dex Registrierapparates nach Anspruch 1. bei
welcher die Freigabe der unter Federwirkung aus der Einstellage i die Ruhelage strebenden
Doppelzahnstangen durch Bewegung eines NSchaltschiebers ((7) erfolgt. gekeunzeichnet dadurch.
dafi mit dem Nchaltschieber (/) eine vom Griff unmittelbar einzustellende W mcheuzunge (H)
beweghch verbunden ist, welche die Rechts- und Links-Verschiebung der in einem; gemein-
schaftlichen Schlitten angeordneten Ziffernvad-Triebe (¢) bewirkt, um die Plus- oder Minus-
Drehung derselben ber Riickkehr der Doppel-Zahnstangen in thre Ruhelage zu veranlassen

Ausfihrungsform der Rechenmaschine oder des Registrierapparates nach Aunspruch 1.
bei welche die Zehueritbertragung durch die Doppelzahnstangen stattfindet, gekennzeichnet
durch die Anorduung von Hebeln (h, A'). welche zum Eingriff mit mit Liicken (/) versehenen
Ringtlanschen (b)) der Ziffernscheiben gebracht werden kinnen. um beim Ubergang zur Null-
stellung in emme Lage zu schwingen (Fig. 2 punktiert gezeichuet), die den i die Ruhelage zuriick-
kehrenden Doppelzahustangen das Weitergehen um ein Stiick tiber thre Nullage hinaus gestattet.
wobel durch eine Verriegelungsschiene R die rechtzeitige Hebelbeweguug gesichert wird und
durch eine Nenk-Schiene ¢ die Herabbewegung der infolge der Zehnerithertragung um ein Stitek
zu weit gegangenen Doppel-Zahnstangen veranlallt wird.

Ausfithrungsform der Rechenmaschine oder des Registrierapparates nach Anspruch 1,
verbunden mit einer Hilfsvorrichtung fiir Multiplikation und Division (wiederholte Addition und
Subtraktion derselben Zahlenwerte), gekennzeichnet durch  emen. eine Anzahl einstellbarer
Sehieber (#1, &2 & . ) umfassenden Schlitten, dessen Schieber nach jeweiliger Einstellung durch
Niederbewegen der Hillsvorrichtung in Fubrungen auf der Kechenmaschine-ijeckpiatte die
alewchzeitige  ibereinstimmende  Einstellung der Doppelzahnstangen bei einer  Griffbeweguny
ermioglichen (Fig. 15 18),

Hiezu 2 Blatt Zeichnungen.
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